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oIrox

Automatisiertes Schweillen und Schneiden mit System

QIROX umfasst alle Losungen fiir das Robotertechnik, Positionierer, Sicherheits-
automatisierte Schweifen und Schneiden. technik, Software, Sensorik sowie die Schnitt-
Durch den modularen Aufbau ermoglicht stelle zur Prozesstechnologie. Es wird erganzt

das QIROX-System skalierbare Losungen, die durch ein umfassendes Zubehérprogramm

optimal auf Ihre Produktionsanforderungen und abgestimmte Dienstleistungen.
abgestimmt sind. Das QIROX-System umfasst




QIROX-Roboter OINrox

Internationale Spitzenklasse

Der Roboter ist das zentrale Element fiir unterschiedlichste Schweillprozesse B Flexibilitdat: Modulare Bauweise fiir mafgeschneiderte
im QIROX-Losungspaket. Sie profitieren und Produktionsumgebungen realisieren. Systeme, optimal abgestimmt auf individuelle
insbesondere von der modularen Bauweise Je nach Anforderung konnen Sie zwischen Produktionsanforderungen

der gesamten Mechanik. Vom Roboterfuld bis  einem Roboter mit Classic- oder mit

zum Handgelenk sind alle Komponenten des ~ Hohlwellen-Handgelenk wahlen. Der
Roboters perfekt aufeinander abgestimmt. Roboter wird erganzt durch eine Vielzahl
Durch den Einsatz verschiedener Baugruppen  an unterschiedlichen Positionierern. Diese
erhalten Sie fr jede Produktionsanforderung  erweitern den Arbeitsraum des Roboters und
einen mafRgefertigten Roboter. Mit unseren bringen die Werkstticke in eine optimale

vier Roboterserien flir unterschiedliche Bearbeitungsposition.

Einsatzzwecke lassen sich optimale Losungen

B Qualitdt: Wiederholgenauigkeit, hohe Standzeiten und lange
Wartungsintervalle

B Service: Weltweit dichtes Servicenetz und hohe Verfigbarkeit
von Verschlei- und Ersatzteilen

W.L PL
WM Serie Serie

Serie Das Multitalent: Das Kraftpaket:
Flexible Einsatzmdglichkeiten fiir Prazise und kraftvoll fiir hohe Traglasten
Das Einstie gsmo dell: Die K omp aktlosun g: individuelle Anforderungen und vielfdltige Einsatzmoglichkeiten
Einfacher Einstieg in das Roboter- Agil und hochdynamisch fiir kurze

schweilRen Zykluszeiten
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WM-Serie

Die Kompaktlosung:

Agil und hochdynamisch fiir kurze Zykluszeiten

Die Modelle der WM-Serie sind fiir StandardschweilRprozesse

konzipiert. Sie zeichnen sich durch eine kompakte Bauform aus
und agieren hochdynamisch. Deshalb eignen sie sich optimal
fiir den Einsatz in unseren Kompaktzellen und -anlagen.

B Hochdynamisch, agil und effizient

B Geringe Standflache durch kompakte
Bauform
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WM-Serie

Einsatzspektrum Classic-Handgelenk

B MSG DuoDrive Standard
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B Sensoren

oIrox




Einsatzspektrum Hohlwellen-Handgelenk

B MSG DuoDrive Standard B Sensoren
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WM-Serie oIrox

Schweiausriistung Classic-Handgelenk

Roboterschweillbrenner

- |

Montageflansch mit integrierter
Kollisionsabschaltung

=l

Brennerschlauchpaket

=]

Flexible Schlauchfithrung

Drahtantrieb QN-WD-AR
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WM-Serie oIrox

Slanted

Schweillausrustung Hohlwellen-Handgelenk

Roboterschweillbrenner

- |

Montageflansch mit integrierter
Kollisionsabschaltung

=l

Brennerschlauchpaket

=]

Drahtantrieb QN-WD-AR

Drahtvorrat
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WM-Serie OIrox

Die Kompaktlosung: Montage Verfahren

Agil und hochdynamisch flr kurze Taktzeiten £y @ 9 g 3 vl gl EiE El gl D X Serie
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QIROX QRC-230 : X 00X XXIXIXXX
6-achsige Robotermechanik DR R R
mit Classic-Handgelenk und
2300-mm-Arbeitsraum
QIROX QRC-300 | XX XXX XX
6-achsige Robotermechanik A A
mit Classic-Handgelenk und
3000-mm-Arbeitsraum
QIROX ORH-280 XX XX

6-achsige Robotermechanik mit
Hohlwellen-Handgelenk und
2800-mm-Arbeitsraum
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WM-Serie

Zubehor

Drahtforderstrecke
Sichere Drahtforderung fiir optimale

“a™ schweiRergebnisse
M Leistungsstarker 4-Rollenantrieb
M Schlupf- und abriebarme Drahtférderung
B Wartungsfreundlich

SchweiRbrenner
mit Kollisionsabschaltung

Leistungsstarker SchweiBbrenner fiir den
Einsatz am Roboter

M Fliissigkeitsgekiihlt

M Extrem hohe Leistungsklasse 550 A bei 100% ED

B Robustes Design und kompakte Bauform

Sensorik

Qualitatssicherung durch exakt ablaufende
SchweiBvorgange

M Deutlich verbesserte SchweiBqualitt

B Reduzierung von manuellen Aufwand

B Minimale Nacharbeit
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Mit CLOOS schweilden
und schneiden Sie. ...

... alle metallischen

Werkstoffe!

... alle Materialstarken von

0,5 bis 300 mm!

... mit innovativen

Prozessen!

... wie Sie es brauchen,
manuell oder
automatisiert!

... effizient und

individuell!

CL@AGS ......

... mit vielen zusatzlichen
Serviceleistungen!

...in allen Branchen!

... weltweit!

... zur vollsten

Zufriedenheit!

. ...seit iiber 100 Jahren!

...alles aus einer Hand!




Weltweit

Carl Cloos SchweifRtechnik GmbH (

Hauptverwaltung: Carl-Cloos-StraRe 1
Zentrallager: Carl-Cloos-Strale 6
35708 Haiger

GERMANY

Telefon +49 (0)2773 85-0
Telefax +49 (0)2773 85-275
E-Mail info@cloos.de
www.cloos.de

QR4026-QIROX_Roboterserie-WM-DE
Technische Anderungen vorbehalten.

Weld your way.




